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(54) Title; SYSTEM FOR DETERMINING A SENSOR HOLDER 

(54) Bezeichnung: ANORDNUNG ZUR BESTIMMUNG EDSTES SENSORHALTERS 



(57) Abstract: The invention relates 
to a system for determining a sensor 
holder (1) for holding an object (20), 
whereby the sensor holder (1) carries a 
digital sensor (5) of a dental X-ray unit 
(21). The inventive system comprises 
an input and display unit (23, 24) for 
interactively controlling the same, 
whereby a schema image (10) can be 
displayed on the display unit (24). The 
system also comprises a processing 
unit (22) that, based on the selected 
sensor holder (1), simulatively 
generates the schema image (10) from 
which is apparent which area (8, 8*) 
of the object (20) is displayed when 
using the selected sensor holder (1). 

(57) Zusammenfassung: Die 
Erfindung betrifft eine Anordnung 
zur Bestimmung eines Sensorhalters 
(1) fUr eine Aufiiahme eines Objektes 
(20), wobei der Sensorhalter (1) einen 
digitalen Sensor (5) eines dentalen 
R5ntgenger^tes (21) tragt, mit einem 
Bin- und Anzeigegerat (23, 24), zur 
interaktiven Steuerung der Anordnung, 
wobei auf dem Anzeigegerat (24) 
ein Schemabild (10) abbildbar ist, 
mit .einer Bearbeitungseinheit (22), 
die auf der Basis des ausgew^lten 
Sensorhalters (1) simulativ das 
Schemabild (10) erzeugt, aus dem 
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Be s chr e ibung 

Anordnung zur Bestiiranxing eines Sensorhalters 

Die Erfindung betrif ft eine Anordnung zur Bestimmung eines 
Sensorhalters ftir eine Aufnahme eines Objektes, wobei der Sen- 
sorhalter einen Sensor eines digitalen Rontgengerates tragt • 

5 Die Erstellung digitaler Intraoral -Aufnahmen mit einem Intrao- 
ralsensor sind aus der BP 0 643 901 (US 5,513,252) bekannt. 
Der Of f enbarungsgehalt dieses Dokiunents wird in diese Anmel- 
dung init einbezogen. 

Digitale Rontgengerate weisen insbesondere bei der Verwendung 
10 im Dentalbereich eine Vielzahl von unterschiedlichen Sensoren 
und Sensorhaltern auf • So gibt es verschiedene Sensorhalter , 
mit deren Unterstutzung reproduzierbare Aufnahmen erstellt 
werden konnen, z.B. fur Anterior-, Posterior-, Bite-wing- und 
Endo-Auf nahmen. Es bleibt der Erfahrung des Benutzers uberlas- 
15 sen, welcher Halter z.B. innerhalb einer Aufnahmeserie als 

nachster einzusetzen ist. Dies kann ineffizient sein, da La- 
tenzzeiten nicht zur Vorbereitung genutzt werden k5nnen. 

Weiterhin kann es zu Verwechslung kommen, wenn mehrere Senso- 
ren verfUgbar sind. 

20 Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, eine AnordnTing.be- 
reitzustellen, die eine einfache Auswahl von Sensorhaltern und 
Sensoren ermSglicht. 

Diese Aufgabe wird durch eine Anordnung mit den Merkmalen der 
unabhSngigen Ansprtiche gel6st. 

25 Die erf indungsgemaiSe Anordnung zur Bestimmung eines Sensorhal- 
ters fUr eine Aufnahme eines Objektes wird vorzugsweise .in 
Verbindung mit digitalen Rontgengeraten eingesetzt. Der Sen- 
sorhalter dient zur Aufnahme eines Sensors ftir ein digitales 
Rontgengerat . 
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Die erf indungsgemafie Anordnung weist ein Eingabegerat , zur in- 
teraktiven Steuerung der Anordniang, auf . Hierbei handelt es 
sich vorzugsweise urn eine Tastatur oder ein Zeigegerat, wie 
eine Maus. 

5 Auf einem Anzeigegerat wird ein Vorlagebild abgebildet. Bei 
diesem Vorlagebild handelt es sich vorzugsweise um eine Pano- 
ramabildung eines Gebisses insbesondere um eine dentale Pano- 
rama-Schichtaufnahme . Es ist jedoch auch vorstellbar, dass es 
sich Tim ein Standardmodell eines Gebisses handelt. Dieses 
10 Stcindardmodell kann auch in AbhSngigkeit von Patientendaten 
ausgewahlt werden. So kann die Anatomie des Patienten beriick- 
sichtigt werden. Der Benutzer kann Inf ormationen wie Alter , 
Gr5fie Gewicht und Schadelf ormen best xmmen/ um dann aus einer 
Menge von VorschlSgen das richtige Modell auszuwahlen. 

15 Ein weiterer Bestandteil der vorliegenden Erfindung ist eine 
Bearbeitungseinheit , die auf der Basis des ausgew^lten Sen- 
sorhalters simulativ ein Schemabild erzeugt, aus dem ersicht- 
lich ist, welcher Bereich des Objektes bei Verwendung des aus- 
gewahlten Sensorhalters abgebildet ist. Hierdurch ist es mog- 

20 lich, anhand der Panoramaabbildung oder des Standardmodells zu 
erkennen, welcher Bereich des Gebisses abgebildet wird. Der 
Benutzer kann somit die richtige Wahl fur einen Sensorhalter 
und Sensor treffen. 

Um fiir den Benutzer die Bedienung zu vereinf achen, wird der 
25 Bereich, der durch den Sensor in Kombination mit dem Sensor- 
halter abgedeckt wird, farblich markiert oder hervorgehoben . 
Diese farbliche Markierung wird in der Regel als . Overlay \iber 
das vorhandene Modell oder die Panoramaabbildung gelegt. 

Um die Anwenderf reundlichkeit zu gewahrleisten, stellt die An- 
30 ordnung dem Benutzer eine Auswahl von virtuellen Sensoren und 
Sensorhalter zur Verfvigung. In dieser Obersicht werden eine 
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Vielzahl von Sensorhaltern angezeigt, die sich durch Farben^ 
Symbole oder Formen unterscheiden. Diese Markierungen entspre- 
chen ahnlichen oder identischen Markierungen auf den realen 
Sensorhaltern und Sensoren. Ftir den Benutzer ist es somit ein- 
facher die Verbindimg zwischen dem virtuellen Sensor und Sen- 
sorhalter zu dem realen Sensor und Sensorhalter herzustellen. 
Durch Darstellung von charakteristischen Eigenschaf ten des 
Sensors, wie GroZo, Form usw. , kann die Gefahr einer Verwechs- 
lung ebenfalls vermindert werden. 

In einer bevorzugten Ausgestaltung erfolgt die Auswahl des 
Sensorhalters halbautomatisch, Dem Benutzer werden Auswahlbo- 
xen und Auswahlmentis zur Verftigung gestellt, die eine Auswahl 
eines voreingestellten Bereiches des Objektes zulassen. Aus 
diesem Bereich kann ein Riickschluss getroffen werden tiber den 
auszuwahlenden Sensorhalter. 

Die Auswahl des Halters ftir eine Aufnahme erfolgt halbautoma- 
tisch, indem durch voreingestellte Zuordnungen (Z.B. Sensorla- 
ge (Hoch/quer) , Zahnnreihe, Kief erquadranten, nur Unter- oder 
nur Oberkiefer) ein Sensorhalter bestimmt werden kann. Sollten 
eine Vielzahl von Sensoren beziehungsweise Sensorhaltern ange- 
boten werden, so kann manuellen bestimmt werden, welcher Hal- 
ter fUr die vorliegende Aufnahme am besten geeignet ist. 

Ein weiterer Bestandteil der Anordnung ist eine Schnitts telle, 
tiber die die Auswahldaten an das Rontgengerat tibertragen wer- 
den. Das Rontgengerat kann dann vollautomatisch tiberprtif en, ob 
ftir die Aufnahme der richtige Sensor und Sensorhalter verwen- 
det werden. Weiterhin kann das Rontgengerat aus seinem Magazin 
nur die Sensoren und Sensorhalter freigeben, die ftir die Auf- 
nahme vorgesehen sind. 
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Die Anordnung ist vorzugsweise ein bekannter PC/ der durch ei- 
ne entsprechende Software gesteuert wird. Die Software reali- 
siert die beschriebene Funktionalitat . 

Urn eine Identif ikation der Sensorhalter und Sensoren durch das 
Rontgengerat zu eirmoglichen, weisen diese Identif ikationsmerk- 
male auf , die mechanisch/ optisch und/oder elektrisch fest- 
stellbar sind. 

Hierbei handelt es sich lom optisch erfassbare, farbliche Mar- 
kieningen oder mechaniscli oder optisch erfassbare Formen* Ent- 
sprechende Rillen oder Reflexionsf lichen eriaoglichen die me- 
chanische oder optische Erfassung, Eine mechanische Identif i- 

« 

kation kann auch durch spezielle Nockenanordnungen mSglich 
sein. Bei der elektrischen Identif ikation, sind eine Vielzahl 
von Moglichkeiten denkbar. So kaim der Widerstand der einzel- 
nen Baugruppen ixnterschiedlich sein, Weiterhin kann ein Chip 
in die Sensoren oder Sensorhalter integriert sein, der eine 
Identif ikationsnuinmer speichert, 

Um die Moglichkeiten der Verbindung von Sensorhalter und Sen- 
sor zu beschranken, weisen diese spezielle Kupplungen auf , die 
nur zulassige Kombinationen erlauben. 

Ein weiterer Bestandteil der Erfindung ist ein R5ntgengerat , 
das die oben beschriebene Schnittstelle aufweist. Weiterhin 

weist das Rontgengerat Mittel auf, die es erlauben, die Iden- 
titat der Sensoren und Sensorhalter f estzustellen. 

Das Rontgengerat ist so ausgebildet, dass eine Aufnahme ver- 
weigert wird, wenn nicht die richtige Kombination aus Sensor- 
halter und Sensor verwendet wird. 

Ein weiterer Gegenstand der Erfindung ist ein Verfahren zur 
Bestimmxing eines Sensorhalters fiir eine Aufnahme eines Objek- 
tes, wobei der Sensorhalter einen digitalen Sensor eines den- 
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talen Rontgengerates tragt, mit einem ersten Schritt, bei dem 
ein Sensorhalter ausgewahlt wird, mit einem zweiten Schritt, 
bei dem der Sensor einem Sensorhalter zugeordnet wird, mit ei- 
nem dritten Schritt, bei dem auf der Grandlage der Positionie- 
5 rung des ausgewahlten Sensorhalter s und der Verwendung des 
Sensors ein Schemabild berechnet wird, aus dem ersichtlich 
ist/ welcher Bereich des Objektes bei Verwendung des ausge- 
wahlten Sensorhalters abgebildet wird, mit einem vierten 
Schritt, bei dem das so erzeugte Schemabild angezeigt wird und 
10 der abgedeckte Bereich optisch hervorgehoben wird. 

* 

Noch ein weiterer Gegenstand der Erfindung ist ein Verfahren 
zur Bestimmung eines Sensorhalters fiir eine Aufnahme eines Ob- 
jektes, wobei der Sensorhalter einen Sensor eines digitalen 
Rontgengerates tragt, mit einem ersten Schritt, bei dem eine 

15 Vielzahl von mSglichen auf zunehmenden Objekten auf einer tiber- 
sichtsanzeige angezeigt wird, mit einem zweiten Schritt, bei 
dem aus einer Menge von in der Obersichtsanzeige enthaltenen 
Objekten eine Anzahl von auf zunehmenden Objekten ausgewahlt 
wird, mit einem dritten Schritt, bei dem den auf zunehmenden 

20 Objekten jeweils ein Halter und gegebenenf alls ein dazugehori- 
ger Sensor zugeordnet wird. 

Vorteilhaf ter Weise ist ein vierten Schritt vorgesehen, in dem 
die Schablone zu Kontrollzwecken liber die Ubersichtsanzeige 
bewegt wird und dabei der mit dem der Schablone zugehorige 
25 Auf nahmebereich kenntlich gemacht wird, wobei der dritte und 
der vierte Schritt iterativ solange ablaufen, bis eine geeig- 
nete Kombination von Halter und Auf nahmebereich dargestellt 
ist . 

Das auf zunehmende ObjeOkt kann vorteilhaf terweise aus einer 
30 Ubersichtsanzeige in Form einer digitalen ROntgenaufnahme,- 
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vorzugsweise einer Rontgenauf nahme des zu untersuchenden Pati- 
enten ausgewahlt werden. 

Kurzbeschreibung der Zeichnung 

Im f olgenden wird die Erfindung anhand von Ausf tihrungsbeispie- 
5 len naher erlautert, die in der Figur schematisch dargestellt 
sind. Die 

Fig. 1 zeigt eine schematische Ubersicht tiber eine erfin- 

dungsgemafie Anordnung, die 

Fig. 2 zeigt schematisch den Ablauf eines Prozess bei der 
10 Auswahl eines Sensorhalters und Sensors zur Erstellung 

einer Rontgenauf nahme, die 

Fig, 3 bis 7 zeigen Schemabilder ftir die Erstellxing einer 

Aufnahmesituation mit mehreren Aufnahmen bzw. zur Aus- 
wahl unterschiedlicher Bereiche in der Auf nahme. 

1 5 Aus f lihrungsbei spie 1 

In Fig. 1 ist eine erf indungsgemafie Anordnung in schematischer 
Darstellung gezeigt. In einem Sensorhalter 1 ist ein Intrao- 
ralsensor 5 gehalten, mit dessen Hilfe die von einem ROntgen- 
strahler 21 ausgesandte R5ntgenstrahlxing nach Durchleuchtung 
20 eines auf zunehmenden Objekts 20 aufgenommen wird. Der Sensor- 
halter 1 und der Sensor 5 sind liblicherweise in der Mundhohle 
eines Patienten angeordnet. 

Zur Auswahl des Sensors 5 und des Sensorhalters 1 ist weiter- 
hin eine Bearbeitungseinheit 22 vorgesehen, an welcher Einga- 
25 begerat 23.1, 23.2 sowie ein Anzeigegerat 24 angeschlossen 

ist. Bei den Eingabegeraten handelt es sich um eine Tastatur 
23 ..1 und um eine Computermaus 23.2, bei dem Anzeigegerat han- 
delt es sich um einen Bildschirm 24. 

In der Bearbeitungseinheit 22 sind Speicherbereiche 25, 26 
30 vorgesehen, in denen die Eigenschaf ten unterschiedlicher Sen- 
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sorhalter bzw. Sensoren gespeichert sind und durcti die Bear- 
beitungseinheit 22 aufrufbar sind. 

Sowohl der Sensor 5 als auch den Rontgenstrahler 21 konnen mit 
der Bearbeitungseinheit 22 in Verbindung stehen, beispielswei- 
5 se uber Steuerleitungen. Dartiber hinaus konnen Mittel 27 vor- 
gesehen sein, die die Auswahldaten des Sensorhalters an Mittel 
29 zur Erfassiing von Identif ikationsmerkmalen 30, 31, des Sen- 
sorhalters 1 bzw. Sensors 5 tibertragen. Dies kann tiber eine 
Kabel verbindung 28 zu dem Rontgenstrahler 21 erfolgen, an wel- 
10 chem die Erkennungsmittel 29 angeordnet sind. 

Aus einer Menge von Sensorhaltern 1-4 und einer Menge von Sen- 
soren 5-7 wird eine Kombination 8 bestimmt. Diese Kombination 
wird gegebenenf alls mit weiteren Kombinationen in einem gra- 
fisch dargestellten Schemabild 10 positioniert , siehe Fig. 2. 
15 Die Sensorposition kann auch in einer Ubersichtsanzeige in 
Form einer Rontgenschichtaufnahme 11 dargestellt sein, hier 
durch eine Konturlinie 8 ' . 

Auf der Grundlage dieser Position kann anhand einer bestehen- 
den patientenunabhangigen Ubersichtsanzeige oder idealerweise 

20 einer patientenbezogenen individuellen Rontgenaufnahme 11 eine 
Simulationsaufnahme berechnet und dargestellt werden. Der Be- 
nutzer kann nun entscheiden, ob der Sensor und der entspre- 
chende Sensorhalter fUr eine reale Aufnahme veirwendet werden 
soli. Oftmals ist ein Anzeigen einer Simulationsaufnahme je- 

25 doch nicht erf orderlich, sondern es reicht aus, wenn ein in 
dem Schemabild dargestellter Ablaufplan eingehalten wird. 

In den Fig. 3 bis 7 sind unterschiedliche Schemabilder 10 fur 
die Erstellung einer Auf nahmesituation mit mehreren Aufnahmen 
bzw. zur Auswahl unterschiedlicher Bereiche in der Aufnahme 
30 gezeigt sowie eine patientenunabhangige Panoramaschichtaufnah- 
me 11 als Ubersichtsanzeige und Vorlage ftir die zu erstellende 
ROntgenauf nahme . In der Panoramaschichtaufnahme 11 sind im 
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rechten Ast jeweils mehrere Zahne 12 hervorgehoben darge- 
stellt. Diese ausgewahlten Zahne 12 stellen die aktuelle Aus- 
wahl ftlr eine Aufnahme situation dar. 

In Abhangigkeit des Schemabildes 10 erfolgt die Zuordnung ei- 
5 nes neu erstellten Rontgenbildes zu der jeweils aktuell ausge- 
wahlten Sensorposition, in den Fig. 3 bis 7 jeweils Sensorpo- 
sition 1. 

Jeder Sensorposition im Schemabild 10 ist eine Kombination 
8 .1-8. 4 sowohl ein Sensor in einer bestimmten GroBe und Lage, 
10 namlich horizontal oder vertikal, als auch ein entsprechender 
Halter zugeordnet, der durch eine farbige Darstellung identi- 
fizierbar ist. SelbstverstSndlich besteht auch die Moglich- 
keit, bei jeder Sensorposition auf einen Halter ganz zu ver- 
zichten. 

15 Abweichend von den vorgeschlagenen Anordnungen der Aufnahmen 
konnen jederzeit selbst Aufnahitieabf olgen festgelegt werden, 
indem anhand der Rontgenaufnahme die interessierenden Bereiche 
ausgewahlt werden, woraufhin im Schemabild eine Zuordnung ei- 
nes Sensors und eines Halters sowie eine Positionierung er- 

20 folgt. Diese Auswahl erfolgt in der Regel von einem Arzt. Die- 
ses Schemabild 10 kann abgespeichert werden und vom Bediener 

m 

zur Erstellung der Aufnahme abgerufen werden. Der Bediener 
folgt dem vorgeschlagenen Ablaufplan und nimmt gegebenenf alls 
Anderiingen vor, falls die individuellen VerhSltnisse des Pati- 
25 enten dies erfordem. 

In Fig. 3 ist in dem Schemabild 10 eine Aufnahmeabf olge mit 4 
Kombinationen 8.1 bis 8.4 gezeigt, wobei die aktuell hervorge- 
hobene Kombination 8.1 den heirvorgehobenen Bereich 12, namlich 
Backenzahne im rechten Ast erfassen soil. 

30 In Fig. 4 ist eine andere Anordnung im Schemabild 10 vorgese- 
hen. Die ausgewahlte Kombination 8 ftihrt hier zur Abbildung im 
Frontzahnbereich . 
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In Fig. 5 ist ein weiteres Schemabild 10 gezeigt, wobei die 
hier ausgewahlte Kombination 8 zu einer Abbildung eines Eck- 
zahnbereichs 12 im oberen Ast der Panoramaschichtauf nahme 11 
f uhrt . 

5 In Fig. 6 ist ein weiteres Schemabild 10 mit insgesamt 20 Kom- 
binationen 1 bis 20 in besonderer Anordnung gezeigt, wobei die 
ausgewahlte Kombination 8 hier einen Ubergangsbereich 12 von 
Eckzahn und Backenzahn erf asst. 

In Fig. 7 schliefilich wurde das Schemabild 10 um eine weitere 
10 Auf nahme erganzt, so dass insgesamt 21 Kombinationen vorhemden 
sind. 

Bei der Ausfuhrung des Ablaufplans wird der ftir die Erstellung 
der jeweils nachsten Auf nahme erf orderliche Halter und/oder 
Sensor deutlich sichtbar angezeigt, sodass sich der Bediener 
15 'die optimale Reihenfolge nicht selbst merken muss. 

Daruber hinaus erfolgt eine automatische Zuordnung der aufge- 
nommenen Bilder zu der jeweils aktuellen Position im Ablauf- 
plan, bevor das nachste Bild erstellt wird. Es ist m5glich, 
diesen Vorgang soweit zu automatisieren, dass die Einzelausl5- 
20 sung einer Auf nahme zeitgesteuert erfolgt. Alternativ dazu 

kann die jeweils nachste Auf nahme durch besondere Ferneingaben 
des Bedieners ausgelost werden, ohne dass dieser eine verwen- 
dete Anzeige- und Bedieneinheit unmittelbar zu bedienen hat. 
Dadurch kann der Bediener beim Patienten bleiben. 

25 Abweichend von der in Fig. 2 dargestellten Vorgehensweise kann 
auch durch Auswahl einzelner interessierender Bereiche eine 
Kombination von Sensor und Sensorhalter ermittelt und im Sche- 
mabild angezeigt werden, so dass das Schemabild anhand der Pa- 
noramaschichtauf nahme erzeugt werden kann. Insbesondere dann, 

3 0 wenn es sich um eine individuelle Panoramaschichtauf nahme han- 
delt kann hier durch eine optimierte Anordnung und Aufnahmeab- 
folge durch den Arzt. 
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Das Verfahren kann in Form einer Software nach einem oder meh- 
reren der nachstehenden Verf ahrensanspruche niedergelegt sein. 
Ein Datentrager kann eine ablauffahige Datenstruktur , die auf 
einem Computer ein Verfahren nach einem oder mehreren der 
5 nachstehenden Verf ahrensanspruche realisiert, enthalten. 
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Patentanspriiche 

1. Anordnung zur Bestiiratiung eines Sensorhalters (1-4) fur ei- 
ne Aufnahme eines Objektes (20) , wobei der Sensorhalter 
(1-4) einen digitalen Sensor (5-7) eines dentalen RSntgen- 
gerates (21) tragt, 

- mit einem Eingabe- und einem Anzeigegerat (23,24) zur 
interaktiven Steuerung der Anordnung, wobei auf dem Anzei- 
gegerat (24) ein Schemabild (10) des auf zunehmenden Ob- 
jekts (20) abbildbar ist, 

- mit Mitteln (25,26) zur Auswahl des Sensorhalters (1-4) 
und/oder Sensors (5-7) ftir die zu erstellende Aufnahme des 
Objekts (20), 

- mit einer Bearbeitungseinheit (22) , die auf der Basis 
der zu erstellenden Aufnahme des Objekts (20) automatisch 
das Schemabild (10) fiir den ausgewahlten Sensorhalter (8) 
erzeugt und auf dem Anzeigegerat (24) darstellt. 

2. Anordnung zur Bestimmung eines Sensorhalters (1-4) ftir ei- 
ne Aufnahme eines Objektes (20), wobei der Sensorhalter 
(1-4) einen digitalen Sensor (5) eines dentalen ROntgenge- 
rates (21) tragt, 

- mit einem Eingabe- und einem Anzeigegerat (23,24) zur 
interaktiven Steuerung der Anordnung, wobei auf dem Anzei- 
gegerat (24) ein Ubersichtsbild (11) ixber eine Vielzahl 
von moglichen Aufnahmeobjekten (12) abbildbar ist, 

- mit Mitteln (23.1,23.2) zur Auswahl des auf zunehmenden 
Objekts anhand des Ubersichtsbilds (11) und 

- mit einer Bearbeitungseinheit (22), in der unterschied- 
liche Sensorhalter und gegebenenf alls dazugehorige Senso- 
ren in Speicherbereichen (25,26) abgespeichert sind und 
die auf der Basis der zu erstellenden Aufnahme des Objekts 
(20) automatisch einen passenden Sensorhalter (1-4) und 
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gegebenenf alls einen dazugehorigen Sensor (5-7) auswahlt 
und auf dem Anzeigegerat (24) darstellt. 

3. Anordnung nach Anspruch 1 Oder 2, gekennzeichnet durch ein 
tibersichtsbild in Form einer digitalen Rantgenaufnahme 
(11) , aus dem heraus ersichtlich ist, welcher Bereich des 
Objektes bei Verwendung des ausgewShlten Sensorhalters ab- 
gebildet ist. 

4. Anordnung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass 
der ausgewShlte Bereich (12) farblich hervorgehoben wird. 

5. Anordnung nach einem der Ansprtiche 1 bis A, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass in einer Ubersicht eine Vielzahl von 
Sensorhaltern angezeigt werden, die sich durch Farben, 
Symbole und/oder Formen unterscheiden. 

6. Anordnung nach einem der AnsprOche 1 bis 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Auswahl des Sensorhalters (1-4) 
halbautomatisch erfolgt, indem Mittel (23.1, 23.2) bereit- 
gestellt werden, die die Auswahl eines voreingestellten 
Bereiches (12) des Objektes (20) zulassen, dass ein Spei- 
cherbereich (25) fiir verschiedene Sensorhalter (1-4) vor- 
gesehen ist und dass Vergleichsmittel vorhanden sind, iiber 
welche der geeignete Sensorhalter (1-4) bestimmbar ist. 

7. Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, gekennzeichnet 
durch Mittel (27,28), die nach der Auswahl des Sensorhal- 
ters (1-4) die Auswahldaten an das Rontgengerat (21) uber- 
tragen . 

8 • Anordnung nach einem oder mehreren der Ansprtiche 1 bis 7 , 
gekennzeichnet durch einen PC, auf dem eine Software die 
Funktionalitat realisiert. 
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9. Rontgengerat (21), gekennzeichnet durch eine Schnittstelle 
(28) zum Empfang von Auswahldaten, die durch eine Anord- 
nung nach einem oder mehreren der vorhergehenden Ansprtiche 
gesendet wurden, wobei das Rontgengerat Mittel (29) auf- 
weist, um Identif ikationsmerkmale (30,31) enthaltende Sen- 
soren (5-7) und/oder Sensorhalter (1-4) zu identif izieren 
und um f estzustellen, ob ein ausgewahlter Sensorhalter (1- 
4) und/oder Sensor (5-7) eingesetzt wird. 

10. Rontgengerat nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass 
das Rontgengerat eine Aufnahme verweigert, wenn nicht die 
richtige Kombination aus Sensorhalter und/oder Sensor ver- 
wendet wird. 

11. Rontgengerat nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, das 
die Mittel (29) optische, elektrische und/oder mechanische 
Sensoren sind. 

12. Verfahren zur Bestimmung eines Sensorhalters fiir eine Auf- 
nahme eines Objektes, wobei der Sensorhalter einen digita- 
len Sensor eines dentalen Rdntgengerates tragt, 

- mit einem ersten Schritt, bei dem ein Sensorhalter aus- 
gewahlt wird, 

- mit einem zweiten Schritt, bei dem der Sensor einem Sen- 
sorhalter zugeordnet wird, 

- mit einem dritten Schritt, bei dem auf der Grundlage der 
Positionierung des ausgewahlten Sensorhalters und der Ver- 
wendung des Sensors ein Schemabild berechnet wird, aus dem 
ersichtlich ist, welcher Bereich des Objektes bei Verwen- 
dung des ausgewahlten Sensorhalters abgebildet wird, 

- mit einem vierten Schritt, bei dem das so erzeugte 
Schemabild in einer Ubersichtsanzeige angezeigt wird und 
der durch das Schemabild abgedeckte Bereich der 
Ubersichtsanzeige optisch hervorgehoben wird. 
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13. Verfahren zur Bestimmung eines Sensorhalters ftir eine Auf- 
nahme eines Objektes, wobei der Sensorhalter einen digita- 
len Sensor eines dentalen Rontgengerates tr&gt, 

- mit einem ersten Schritt, bei dem eine Vielzahl von mdg- 
lichen auf zunehmenden Objekten auf einer Ubersichtsanzeige 
angezeigt wird^ 

- mit einem zweiten Schritt, bei dem aus einer Menge von 
in der Ubersichtsanzeige enthaltenen Objekten eine Anzahl 
von auf zunehmenden Objekten ausgewahlt wird, 

- mit einem dritten Schritt, bei dem den auf zunehmenden 
Objekten jeweils ein Sensorhalter und gegebenenf alls ein 
dazugehCriger Sensor zugeordnet und eine Schablone ange- 
zeigt wird. 

14. Verfahren nach Anspruch 13, gekennzeichnet durch einen 
vierten Schritt, in dem die Schablone zu Kontrollzwecken 
iiber die Ubersichtsanzeige bewegt wird und dabei der zur 
Schablone zugehorige Aufnahmebereich kenntlich gemacht 
wird, 

- wobei der dritte und der vierte Schritt iterativ solange 
ablaufen, bis eine geeignete Kombination von Halter und 
Aufnahmebereich dargestellt ist. 

15. Verfahren nach einem der Anspriiche 12 bis 14, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Ubersichtsanzeige eine R5ntgenauf- 
nahme ist und dafi das auf zunehmende Objekt aus d er Ront- 
genaufnahme, vorzugsweise aus einer RSntgenauf nahme des zu 
untersuchenden Patienten ausgewahlt wird. 

16. Datentr^ger, enthaltend eine ablauffahige Datenstruktur , 
die auf einem Computer ein Verfahren nach einem oder meh- 
reren der ^orstehenden Verf ahrensansprtiche realisiert. 

17. Software nacJS^ eii^em oder mehreren der vorstehenden Verfah- 
rensanspruche . 
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